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L’objectif de notre projet

Variateur de vitesse pour un moteur a
courant continu




Les composants utili
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Notre hacheur
fonctionne a 10 kHz
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Figure 1. Oscillator Charge Time versus RT
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Le hacheur
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Déroulement de la mise en pratique

‘_,‘ i‘:\@, Jﬁ%"% 'g?\‘

..
‘zm
a4 O\
A | AR
| .M o E il 0-0‘ Ll '!’




-10.00% 50.00%/

— ﬂ H KEYSIGHT
TECHNOLOGIES

Acquisition
MNormal

Voies
1.00:1

| Iesures
Fréq(1)
4.7534kHz
Fi(:';.f Ij:“H: 1 i|

50.086%

AN xevsian eion DSOKZIGEA. gt s s ot 358 -Qz.ml

Menu Mesures
Source O Type Ajouter Effac. mes.
1 Reye+ Mesure 3

rapport cyclique et tension d'entrée



Schéma de
commande
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Shéma de
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Les différente partie du circuits sur schéma de la carte électrique:

-Puissance

-Génération du signal
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-Limitation de vitesse (du courant)




Les résultats
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Conclusion

- Compétences acquises
- Probléme pendant projet
- Satisfaction



